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【【研研究究シシーーズズ】】   

１．インテリジェント・ロバスト制御に関する研究 

   メカトロ製品の知能化を実現させる研究をし 

ている。 

２．メカトロ・サーボ制御に関する研究 

   メカトロ製品のサーボ制御について研究して 

いる。 

３．ロボットの知能化に関する研究 

ロボットに知能を与え生産性の高い作業実現 

を追い求めている。 

適用例：音声認識・合成機能を有するティーチング不要の自律駆動実現                   

 

 

 

 

 

 

（ １ ～ ３ に 関 す る ニ ー ズ を お 待 ち し て お り ま す 。 ） 

【【そそのの他他ののシシーーズズ】】   

４．航空宇宙の計測制御に関する研究開発の実務経験を有する 

５．サーボ制御に関する基礎的な実験と講義が可能 

６．ロボット制御に関する基礎的な実験と講義が可能 

【【過過去去のの主主なな相相談談・・共共同同研研究究・・受受託託研研究究等等】】   

・３軸同時加振制御システムに関する研究開発 

・目標移動装置用制御システムに関する研究開発 

・電気・油圧式サーボ制御に関する研究開発 

・医療電子機器に関する研究開発（共同研究） 

【【メメッッセセーージジ】】   

メカトロ・サーボシステム制御系に関する技術相談なら，少しはお役に立てるかもしれません。 

お気軽にご相談下さい。 
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アームロボット知能制御とは

アームロボット自身が物体の位置を判断し、把持するために行動する制御
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