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【【研研究究シシーーズズ】】   

１．低バックラッシ減速機構に関する研究 ロボット関節用，小型，軽量，低バックラッシ減速機構 

２．ロボットハンド機構に関する研究 ロボットハンドの設計，制御など 

３．車輪移動ロボットに関する研究  特殊車輪を用いた移動機構とその応用    

４．マイクロコンピュータ応用    センサ，モータ，マイコンを用いたメカトロ二クス機器の開発 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

（ １ ～ ４ に 関 す る ニ ー ズ を お 待 ち し て お り ま す 。 ） 

【【そそのの他他ののシシーーズズ】】 

５． 各種教育用小型ロボットの作成の経験を持つ 

６．マイコンを用いたに基礎的な実験と講義が可能 

 

【【過過去去のの主主なな相相談談・・共共同同研研究究・・受受託託研研究究等等】】   

・あぜ道の草刈ロボットに関すること（共同研究） 

・解凍用水槽のシーケンス的な制御回路（相談） 

・クラウン減速機の歯形の基本設計（受託研究） 

【【メメッッセセーージジ】】   

メカトロニクス機器の開発をお手伝いできるかもしれません。気軽に相談してください。 

ロボットハン

ド機構の設計

（福島大学と

共同研究） 

低バックラッシ減速機 

「変形クラウンギヤ減速機」 

特許出願済 

 

全方向移動ロボット 

 

株式会社アトム製作 

φ6クラウン減速機 

低バックラッシ減速機としては 

世界最小径！（筆者の知る限り） 

ロストモーション0.12[deg] 

制御インターフェースの開発 


